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CO P I T I Area de Formacion

Ingenieras 51 / 2014

Tecmicos industriales de Malaga

Octubre de 2014

Curso de DOMOTICA
con certificado KNX Partner (Basico)

Estimad@s compainer@s:

Entre los objetivos de nuestro Colegio y de conformidad con sus Estatutos, figura el facilitar a los
colegiados servicios de formacién de posgrado, asi como crear y organizar actividades de formacion
continua.

Las actividades realizadas para proporcionar a los colegiados, cursos de reciclado y de formacién
posgrado, en aquellas materias consideradas adecuadas o prioritarias bajo un enfoque de formacion
continua a los inscritos en el Colegio es una prioridad de primer nivel y forman parte muy activa de
nuestra gestion diaria.

Desde la Vocalia de Formacién pretendemos ofrecer a los colegiados actividades formativas que
mejoren este panorama, fruto de ello se ofrece la actividad formativa que a continuacién detallamos.

DENOMINACION DE LA ACTIVIDAD FORMATIVA

CURSO DE DOMOTICA CON CERTIFICADO KNX PARTNER (Basico)

JUSTIFICACION Y OBJETIVOS DE LA ACTIVIDAD FORMATIVA

El objetivo y finalidad que se persigue, es que al finalizar el curso, los participantes seran
capaces de Proyectar, Instalar y Mantener instalaciones de automatizacion de viviendas y
edificios mediante el sistema KNX.

Una vez superado el Examen KNX oficial final del curso, el alumno podra acceder a la condicion
de KNX PARTNER, beneficidndose entre otras:

1) Obtencion de un naumero de KNX Partner e inclusion en el listado de Partners
de la web de la KNX Association (www.konnex.org

2) Dicho certificado otorga el derecho a la utilizacion del logo de KNX en material
publicitario / de oficina.
Se trata de una marca registrada de reconocido prestigio que sélo los miembros
de la Asociacion pueden utilizar.

3) Disfrutar de ventajas en la adquisicion del software ETS (KNX Tool Software)

4) El certificado es una garantia de calidad reconocida por promotores, ingenierias,
colegios de arquitectos, aparejadores, fabricantes que buscan integradores, etc.

PROGRAMA



CONTENIDO TEORICO
Argumentos del sistema:

1. indice

2. Konnex (KNX): En pocas palabras - ; Qué es?
3. Objetivos de la KNXA (Konnex Association)
4. KNX - La tecnologia

5. Los distintos medios de transmision

6. Areas de aplicacion de los distintos medios de transmision
7. Tipos de configuracion

8. Versiones del ETS

9. KNX Interworking

10. KNX: ¢ Qué ventajas tiene?

11. Las ventajas para el usuario final
Topologia:

1. Topologia: linea

2. Topologia: Area

3. Topologia: Varias areas

4. Direccion fisica

5. Acoplador: funcion "compuerta”

6. Diagrama de bloques del acoplador

7. Emplazamiento del acoplador

8. Acoplador: campos de aplicaciéon

9. Acoplador varias lineas

10. Ejemplo practico para explicar la funcionalidad
11. Telegrama interno de linea

12. Telegrama de cruce de lineas

13. Telegrama de cruce de areas

14. Contador de ruta del acoplador

15. EIB-KNX - Interfaces externos e internos
Comunicacién:

1. indice

2. Modo basico de funcionamiento

3. Direccion fisica

4, Direccion de Grupo

5. Objetos de comunicacion

6. Banderas (Flags)

7. Datos utiles de un telegrama

8. Tipos de puntos de datos estandarizados

9. Encender/apagar (1.001)

10. Bloque funcional Control de movimiento

11. Conmutador Prio (2.001)

12. Bloque funcional "Regular"

13. Valor de coma flotante (9.00x)

14. Estructura de los bits

15. Colision de telegramas

16. Transmision simétrica

17. Superposicién de datos y alimentacion

18. Conexion de la fuente de alimentacion al Bus EIB/KNX TP1
19. Longitudes de cable

20. Long. De cable entre fuente de alim. TP1 y componente Bus TP1
21. Longitud de cable entre dos aparatos bus
22. Longitud total de cable bus por segmento de linea
Telegrama:

1. Telegrama : generalidades

2. Estructura del telegrama

3. Requisitos de tiempo del telegrama

4. Acuse de recibo del telegrama

5. Anexo: Informacion sobre telegramas

6. Sistemas de numeracion

7. Formatos de datos

8. Conversiones de numeros

9. Campo de Control del telegrama

10. Direccion de origen del telegrama

11. Direccion de destino del telegrama

12. Byte de comprobacién del telegrama
Componentes bus:



1. Componentes bus. Generalidades

2. Acoplador al bus

3. Controlador de acoplamiento al bus (BCC)

4. Maddulo de Transmision (Transceiver)

5. Unidad de Aplicacién. Definicion del “Tipo de IFE”

6. Generalidades sobre la tecnologia de acopladores al bus: BCU1 (TP/PL)
7. BCU2 - BIM112

8. Caracteristicas de las BCU2 y BIM112

9. Aplicacion: Regulacion con telegramas de arranque / parada
10. Regulacién por medio de telegramas ciclicos

11. Aplicacion: Actuador de Regulacion (“dimming”)

12. Aplicacién: Sensor de control de Movimiento

13. Aplicacion “Control de Movimiento”

14. Control de movimiento: estructura de objetos

PowerLine:

1. Introduccion

2. Normativa. Estandarizacion

3. Proceso de Transmision

3.1 Sincronizacién y Acoplamiento de Fases

3.2 Transmision de Telegramas

3.21 Secuencia de Preparacién

3.2.2 Campo de Preambulo

3.2.3 Telegrama

3.24 Identificador (ID) del Sistema

3.25 Telegrama de Respuesta

3.3 Instalaciones sin Repetidor

3.4 Instalaciones con Repetidor

3.5 Procedimiento de Acceso al Bus

Topologia / Direccionamiento

Componentes del Sistema EIB PowerLine
Unidades de Acoplamiento a la Linea (MCU)
A Disefio para montaje empotrado

2 Disefio para montaje superficial

3 Disefio para montaje en carril DIN

5.2 Acoplador de Fases

5.3 Repetidor

5.4 Filtro “Band-stop”

5.5 Acoplador de Medios (Media Coupler)

5.6 Acoplador de Areas EIB-PL (Backbone Coupler)
5.7 Cables de Red

6. Informacién para Disefiadores de Proyectos e Instaladores
Instalacion

1 Redes de baja tensién de seguridad

2 Red de muy baja tension de seguridad - SELV
3 Tipos de cable bus

4. Instalacion de los cables

5. Aparatos bus en cuadros de distribucién

6 Fuente de alimentacion del bus KNX

7 Fuente de alimentacién para dos lineas

8 Dos fuentes de alimentacién en una linea

9 Carril de datos y cubierta para carril de datos

10. Cables bus en cajas de derivacion

11. Instalacion de aparatos bus de montaje empotrado
12. Bloque de conexién al bus

13. Medidas de proteccién contra rayos

14. Cables bus instalados entre edificios

15. Prevencién de bucles

16. Inmunidad basica de los aparatos bus

17. Aparatos bus en extremos de cables

18. Terminal de proteccidn contra sobretensiones
19. Comprobacion de la Instalacion KNX

20 Normativa y reglamentaciones citadas

CONTENIDO PRACTICO
EL SOFTWARE ETS: CARACTERISTICAS GENERALES

1. Caracteristicas generales
2. Concepto de ETS PROFESSIONAL
3. Ventajas del ETS PROFESSIONAL



4 Novedades del ETS PROFESSIONAL

5. Requisitos del sistema

6. Instalacion del software ETS

7 Procedimiento general de disefio con ETS PROFESIONAL

8. Nuevas caracteristicas de Disefio de Proyecto en ETS PROFESIONAL
9. Arrancar el ETS PROFESIONAL

10. Resumen de los modulos del ETS PROFESIONAL

11. Configuraciones del ETS PROFESIONAL

12. Opciones generales del ETSPROFESIONAL

13. Opciones del moédulo ETS PROFESIONAL “Disefio de Proyecto”
14. Filtro de fabricantes

15. Contrasefia (Password)

16. Reduccion del tamafio de la base de datos

17. Administracion de productos

18. Importar bases de datos de productos

19. Exportar bases de datos de productos

20. Documentacion de proyectos EIB: Informes

21. Conversién de productos

22. Inicio del médulo de Disefio de Proyecto del ETS PROFESIONAL
CREAR UN PROYECTO CON EL ETS

1. Introduccion de un proyecto nuevo

1. 5. Abrir un Proyecto existente

7. Distintas Vistas del Proyecto durante el Disefio de Proyecto
8. Vista de edificio

9. Vista de funciones

10. Vista de las Direcciones de grupo

11. Vista de la topologia del bus

12. Direccion fisica de aparatos PL (PowerLine)

13.  Vista de los aparatos — Filtro de aparatos

DISENO DE PROYECTOS SENCILLOS CON ETS

1. Iniciar el proyecto

Insertar aparatos
3 Buscar productos
4 Informacién de los productos
5. Insertar productos
6. Editar / Modificar productos
7 Ficha del aparato “Objetos de Comunicacién”
8 Edicién de las banderas (flags)

9. Consejos de Instalacién

10. Editar un Objeto

11. Configurar los identificadores (flags)

12. Grupos de “Polling” (muestreo)

13. Edicion de Parametros

14. Configuracion de las direcciones de grupo
15. Asignacion de las direcciones de grupo
DISENO DE PROYECTOS MAS COMPLEJOS CON EL ETS
1. Topologia del bus

2. Definicién de la estructura del edificio

3. Editar Edificio / Parte del edificio / Habitacion
4. Definir direcciones de grupo

5. Editar direcciones de grupo

6. Establecer conexiones de comunicacion

7. Copiado especial

8. Asignar direcciones fisicas

9. Asignar aparatos a funciones

10. Generacion de las Tablas de Filtro

11. Comprobar el proyecto

INICIAR EL MODULO DE PUESTA EN MARCHA/TEST
1. Acceso al Bus

Acoplador al bus local (BCU Local)

Abrir un proyecto

Elegir la vista

Determinacion de la secuencia de programacion
Programacion de Direcciones Fisicas: USB

El didlogo de “Programacion”

Programacion de las direcciones fisicas

Comprobar la ID del Sistema (PL)
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10. Programar el Software de Aplicacion

11. Crear y programar las tablas de filtros

12. Comparar Tablas de filtros

CAMBIOS EN EL DISENO DURANTE LA PUESTA EN MARCHA
1. Importar productos

2. Llamada al médulo “Disefio de Proyecto”

3. Insertar aparatos

4. Modificar / Conectar objetos

5. Configurar los parametros

6. Asignacion / Modificacion de Direcciones Fisicas

7. Puesta en Marcha de los Aparatos

EVALUACION

Una vez finalizado el curso, y siguiendo las directrices de KNX, se realizaran unas pruebas
tedrica y practica, superada las cuales podra el alumno acceder a la condicion de KNX
PARTNER. Estas pruebas solamente son obligatorias para los alumnos que quieran obtener la
titulacion de KNX PARTNER y consisten:

e Prueba tedrica consiste en un test multi-opciéon de 50 preguntas, sobre los
contenidos fundamentales explicados en la parte tedrica del curso. Tiempo de la
prueba: 90 minutos

o Prueba practica consiste realizar la programaciéon, puesta en marcha vy
diagndstico de un proyecto KNX sencillo predeterminado (iluminacién (on/off y
regulada), control de persianas etc.). Tiempo de la prueba practica: 90 minutos.

PROFESORADO

El curso sera impartido por Jorge Ruiz Peralta, experto en Formacion para el Empleo y
acreditado por la Junta desde 2003. Posee la Certificacion KNX Partner N° 17536, expedida
por la “KNX Association” desde 2009 y KNX Avanzado desde 2010. Es docente Acreditado
desde 2010 Certificacion KNX Tutor, expedida por la “KNX Association.

IMPORTE DE LA MATRICULA

Esta actividad formativa esta subvencionada por el Colegio siendo el importe de la matricula a
cargo del colegiado el siguiente:

COLEGIADOS,
PRECOLEGIADOS 700.00 €uros
Y ALUMNOS DE LA E.P.S.
NO COLEGIADOS Y EMPRESAS 975.00 €uros

DATOS GENERALES

Fecha y horario: 17,18, 19, 24, 25 y 26 de NOVIEMBRE (lunes, martes y
miércoles). De 16.30 a 21.30 horas.

Horas lectivas: 30 horas lectivas.

Num.: de

Alumnos: El nimero maximo de alumnos sera de 14 y un minimo de 10.

Documentacion a N - .,
Se utilizara un software especifico para formaciéon. La

entregar al " . .
) documentacion necesaria se enviara en pdf
alumno:
Lugar de la Se impartira en la empresa CESUR, S.A. en C/. Severo Ochoa n°
imparticion: 27 PTA,
Observaciones En el precio del curso se incluye:



Documentacion oficial del curso KNX Partner
Derechos de examen KNX Partner

Registro en la pagina web www.knx.org

Tramitacion del Certificado Oficial KNX Partner a
través de KNX

International Bruselas

. La realizacion del curso conlleva la entrega gratuita al
alumno de una licencia de ETS5 Lite (valorada en 100
€). Para su activacién el alumno debera comprar el
Dongle para la activacion de la misma. Dicha compra
debe ser realizada directamente el KNX ONLINE
SHOP. La superacion del examen de KNX Partner
otorga un descuento adicional de 125 €. Ambos
descuentos se pueden sumar de cara a la compra de
una licencia de ETS5 Professional)

INSCRIPCIONES

Las inscripciones podran realizarse a través del apartado FORMACION de la Web del Colegio.

Desde:

Hasta:

Un cordial saludo,

SLfpedy

Antonio Serrano Fernandez
Decano - Presidente

27 de OCTUBRE de 2014 a las 10:00 horas

10 de NOVIEMBRE de 2014 a las 12:00 horas

Ir a Formacién p

Antonio Serén Angulo
Vicesecretario y Vocal de Formacion



